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Аннотация: в работе исследованы вопросы численного решения обратной задачи переноса на основе 

системы интегральных уравнений второго рода, к которой сведена исходная задача. Доказана 

сходимость приближенного решения к решению исходной задачи. 
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В работе [1] изучена обратная задача для уравнения 
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обратная задача разрешима в классе функций     RCWC 1 , причем 
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- известные гладкие функции, кроме того 
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При этом надо определить пару функций ( f ,V ) , удовлетворяющих задаче (1), (2), то есть 

получим коэффициентно–обратную задачу для дифференциального уравнения типа Каца. 

 



Задача (1), (2) корректна [1] в пространстве с нормой
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Поэтому рассмотрим реализацию численного метода для приближенного решения задачи (1), (2) 

на основе эквивалентных интегральных уравнений, которые получены в результате интегральных 
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то из (4), (5) получим 
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при этом 
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Численное решение (1), (2) построим на основе системы (6). С этой целью заменяем ее на 

систему линейных алгебраических уравнений: 
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где они могут быть решены при помощи стандартных методов численного анализа, которые 

будут показаны ниже, причем: 
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Пусть выполняется неравенство (11)  

 

тогда из (10), переходя к оценке, получим: 
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Замечание 1. Здесь локальная погрешность 
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т. е искомая оценка погрешности приближенного решения (6) получена. 

А это означает, что если приближенное решение уравнения (6) удовлетворяет (8), то 
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Далее, так как по условию ( , )f х t  точное решение системы (6), то с учетом (7), (17), 

справедлива оценка: 

1 1 1 0( , ) ( , ) ( ) ( , , )
n

h h

C
f х t f х t C r h K h h h       ,    (18) 

где 

i1 1

2 2 2 1 2 1 1 1
n

1

t i
0 0 0

1 i 1 i i i i ,i , j jC
j 00

K N , R r ( h ),R N ( x ,t ,s, )V( s )ds h N V


     . 

Теорема 1. В условиях (17), (18) приближенное решение 
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